
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
  

使用说明书 
 

[TS22-5. 95] 

使用前，请务必详读本说明书的内容，正确使用产品。 
阅读后，请妥善保管本说明书，以便使用时可随时取阅。 

IKO 日本东晟株式会社 
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1. 前言 
 

感谢您使用 旋转工作台 SK…W。本产品是采用由蜗轮轴和蜗轮组合的蜗轮蜗杆机构无限旋转

工作台。 通过在旋转导向部采用交叉滚子轴承直接作为工作台，实现高精度旋转跳动、高刚

性、低断面。 

 
本使用说明书以标准产品为基础，对工作台的一般使用方法进行了说明。有关用户自行准备的电

机、驱动器及控制器等高位设备的使用方法，请参照各自的使用说明书。另，特殊产品也以本书为

准，但如果交付规格书中另有规定，应以交付规格书为优先。 

 
为了正确使用本产品，本使用说明书对产品的安装、运行、维护、检查及产品规格进行了说明。 

操作或使用方法错误将会引发意外事故，因此在使用产品前请务必熟读本书内容，确保正确使用。此

外，阅读后请妥善保管本说明书，以便使用者可随时取阅。 

 

 

一般注意事项 

○ 为了对产品进行详细说明，本使用说明书中使用的插图有时是拆下了盖罩的状态。在运行产

品时，请务必将盖罩装回原位，并按照使用说明书中说明的方法运行。 

○ 本使用说明书中使用的插图仅为代表例，可能会与您购买的产品有所不同。 

○ 为了改进产品、变更产品规格及提高使用说明书的使用便利性，本使用说明书将及时被 

更新。 

○ 因损坏或遗失而订购本使用说明书时，请联系封底上记载的离您最近的本公司分公司或 

营业处。 

○ 未经许可，严禁擅自转载、复制本使用说明书的部分或全部内容。 

○ 请勿在本使用说明书或交付规格书中说明的规格范围以外错误使用本产品。 
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2. 安全注意事项 
 

为了安全使用本产品，请务必遵守与安全有关的注意事项或指示内容。本公司虽已尽了最大的努

力以确保本产品的质量，但仍会因难以预料的外部干扰、静电或零部件、端子接线等万一的异常而导

致产品意外动作。因此在使用本产品时，请充分考虑贵公司设备及其安全性。 

本使用说明书将错误操作本产品时可能发生的危害或损害程度分为“警告”和“注意”两个等级。 

 
 

 
 

： 表示错误操作本产品时，可能会导致重伤等严重事故。 

 
 

： 表示错误操作本产品时，可能会导致受伤或损坏物品。 

 

此外，即使是   中说明的内容，根据具体情况也可能会导致严重事故。这些
内容都是与安全有关的重要说明，请务必遵守。 

 

 
●为了防止安装时的事故 

·接地端子请务必接地（接地电阻 100Ω以下）。否则会导致触电。 

·请勿强行弯曲、扭曲、拉拽、加热电线或在电线上放置重物。否则会导致触电、火灾。 

●为了防止运行时的事故 

·工作台运行时，请勿将手指等伸入开口部。否则会导致受伤。 

·工作台运行时，请勿触摸旋转部。否则会导致受伤。 

●为了防止维护与检查时的事故 

·不得已而在通电状态下进行维护与检查时，请勿触摸旋转部。否则会导致受伤。 
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●为了防止开箱、安装时的事故 

·搬运工作台主体时，请勿握持护罩、电线等。否则会导致主体掉落，导致故障或误动作。 

·请在适当的安装环境中使用。如果安装环境恶劣，可能会导致触电或火灾，根据故障或误动

作的情形，可能会导致受伤等严重事故。 

·连接连接头时，请切实连接，避免产生松动。否则会导致误动作。 

·请勿在会溅到水、有腐蚀性气体、可燃性气体的场所或易燃物的附近使用。否则会导致触

电、火灾或误动作。 

·接线或安装作业请由专业的技术人员实施。否则会因错误接线、连接错误而导致触电、

火灾或故障。 

●为了防止运行时的事故 

·开始运行时，请使产品处于可随时停止的状态。否则将难以应付突发事态，导致受伤。 

·运行时，为了避免意外事故，工作台的动作范围内不得有人或物体进入。在工作台的动作范

围内作业时，请务必切断电源。否则会导致受伤。 

·运行时请务必安装规定的盖罩等。否则会导致受伤。 

·在通电状态下以及刚切断电源后，请勿触摸电机、驱动器及外围设备等。否则会因高温而导

致烫伤。 

●为了防止维护与检查时的事故 

·维护与检查作业请由专业的技术人员实施。否则会因错误作业而导致触电、火灾或故障。 

·用户请绝对不要改造、拆卸本产品。否则会导致火灾、产品故障。 
 

 

 

 

 
 

3. 保修期与保修范围 
 

保修期为向用户交货后 1 年。在正常使用状态下，对于明显因本产品的生产原因而导致的故障，

本公司将在保修期内免费予以修理。但耗材不在免费保修范围内。在此所述的保修仅限交货后对

单件产品的保修。因本产品故障而引发的间接损失或使用中引发的间接损失，本公司概不负责。 
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限位传感器发讯块※ 

顶面工作台※ 

限位传感器※ 

4. 产品各部分的名称 
 

 

工作台 

光栅尺 

原点传感器发讯块 

脂嘴 

原点传感器 蜗轮 

（z=120
 

蜗轮轴 护罩 

涡轮外壳 
电机支架 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※仅限位传感器规格  
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5. 开箱时的检查 
 

 
●为了防止事故 

·搬运工作台主体时，请勿握持护罩、电线等。否则会导致主体掉落，导致故障或误动作。 

 

开箱后请进行以下检查。 
 

检查项目 检查要领 

① 到货产品是否与您订购的产品一致？ 请确认铭牌的型号标记。 

② 有无破损之处？ 请确认有无因运输而造成的影响使用的外观上的损坏

或破损。 

 

 
 

 

 

6. 关于传感器规格 
 

6.1 传感器 

本产品使用了接近式传感器，采用散拉线规格，因此请用户自备传感器输出的连接器及其配对

的连接器。散拉线规格的各护套中插入了印有信号名称（ORG、CW、CCW）的标记管。传感器的规

格如下页表中所示。 

检查后发现有问题时，请立即联系本公司分公司或营业处。 
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6.2 使用的传感器一览与规格 

 

项  目 

原点用：E2S-W13B 1M 

CW 限位：E2S-W14 1M  

CCW 限位：E2S-W14 1M 

生产厂家 欧姆龙株式会社 

种  类 接近式传感器 

形状（mm） 

 

电源电压 DC12～24V ±10% 

消耗电流 13mA以下 

输  出 

NPN晶体管 开路集电极 

·最大流入电流 ：50mA 以下 

·外加电压 ：DC30V 以下 

·残留电压 ：流入电流 50mA 时为 1V以下 

输出动作 原点用：接近时 ON 

 限位：接近时 OFF 

动作显示 原点用：橙色 LED（检测时点亮） 

 限位：橙色 LED（检测时熄灭） 

电 路 图 

 

 

(褐) 

 
 

(黑) 

 
(蓝) 

备注 1．请用户自行连接传感器电线。 

2．导线伸出工作台端部至少 200mm。 

主回路 

检测面 
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7. 安 装 
 

7.1 安装环境  

 

 
●为了防止事故 

·请在适当的安装环境中使用。如果安装环境恶劣，可能会导致触电或火灾，根据故障或误

动作的情形，可能会导致受伤等严重事故。 

 
本产品以在室内使用为前提。请在以下适当的安装环境中使用。 

○  室内不会溅到水的场所； 

○  无腐蚀性气体、可燃性气体的场所； 

○  通风良好、灰尘和脏物少的场所； 

○  无干扰影响的场所； 

○  便于检查和清扫的场所 

○  环境温度为“0～40℃”、湿度为“20～80%RH”（不结露）的场所。 

（注）本数值仅表示安全使用范围，并非保证工作台精度的环境数值。 

 

 
 

 
7.2 主体的安装 

 
(1) 本产品属于精密仪器，如果施加过大负荷或冲击，可能会导致精度下降或零件损坏等，因此操

作时请充分注意。 

(2) 安装台架在承受很大的反作用力后容易引起振动，因此请使用高刚性台架。此外，工作台的精

度和性能受台架安装面精度的影响，一般使用条件下的台架安装面平面度请以 10μm 以下为大

致标准。但应根据所需的运动性能和定位精度等使用条件考虑安装面的精度。此外，请清除台

架安装面的异物或影响使用的突起等。 

(3) 固定于工作台主体及顶面工作台时使用的安装螺栓，其一般拧紧扭矩如下表所示。固定工作

台主体时的扭矩，表示配合部件材料为钢时的拧紧扭矩。配合部件材料为铸铁及铝合金等

时，请根据配合部件的强度特性降低拧紧扭矩。频繁进行突然加速、突然减速或承受力矩负

荷时，推荐如下表中数值 1.3倍左右的扭矩拧紧。此外，需要无振动、无冲击或高精度时，

也可以小于表中数值的扭矩拧紧。为防止螺丝松动，推荐同时使用粘合剂。 

本产品仅为一般工业用，需要用于特殊环境时，请向本公司分公司或营业处咨询。 
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固定于工作台主体和顶面工作台的拧紧扭矩 

螺丝的种类 螺丝的公称 拧紧扭矩[N·m] 

内六角螺栓 
M4×0.7 2.7 

 M5×0.8 5.3 

 

 
7.3 构件的拧紧扭矩 

表示除固定到工作台主体和顶面工作台上的安装螺栓以外，客户调整或拆卸时所需的安装螺

栓和螺丝的一般拧紧扭矩。 

(1)  护罩、电机安装板 
 

护罩、电机安装板安装用拧紧扭矩 

零件名称 螺丝的种类 螺丝规格 拧紧扭矩[N·m] 

护罩 LAMIMATE 

（十字穴薄头螺丝） 

 

 

M3 0.55 

电机安装板 内六角螺栓 M2.5 0.65 

 

(2)  电机、联轴器 
由用户自备的电机，请按照各电机厂家推荐的拧紧扭矩固定。固定用螺栓请用户自备。

联轴器采用暂时固定。用户安装电机后，请固定到正确的位置。此外，联轴器的拧紧扭矩

请参照下表。 

 
联轴器的固定 

电机 
联轴器的型号 生产厂家 联轴器的 

拧紧扭矩 [N·m]
(1)
 安装板   

ATB01 MSTS-12C-5×5 锅屋百迪株式会社 0.5 

ATB02 MSTS-12C-5×5 锅屋百迪株式会社 0.5 

ATB03 XGS-15C-5×5 锅屋百迪株式会社 0.25 

注) (1)为生产厂家推荐值。 
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7.4 电线的连接 
 

 

●为了防止事故 

·接地端子请务必接地（接地电阻 100Ω以下）。否则会导致触电。 

·请勿强行弯曲、扭曲、拉拽、加热电线或在电线上放置重物。否则会导致触电、火灾。 

 

●为了防止事故 

·连接连接器时，请切实连接，避免产生松动。否则会导致误动作。 

·请勿在会溅到水、有腐蚀性气体、可燃性气体的场所或易燃物的附近使用。否则会导致触电、

火灾或误动作。 

·接线或安装作业请由专业的技术人员实施。否则会因错误接线、连接错误而导致触电、火灾或 

故障。 

（1） 连接前的检查 

请确认连接器针有无弯曲、折断，电线有无损伤。 

（2） 作业时的告示 

进行连接作业时，请切断电源开关，并在开关上张贴“禁止通电”的告示后再开始作业。 

（3） 防干扰措施 

驱动器和控制器中内置有 CPU，可能会因外部干扰而发生故障。请详细阅读各自的使用说

明书，采取必要的防干扰措施。 
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8. 运行 
 

 

 

●为了防止事故 

·工作台运行时，请勿将手指等伸入开口部。否则会导致受伤。 
 

 

●为了防止事故 

·开始运行时，请使产品处于可随时停止的状态。否则将难以应付突发事态，导致受伤。 

·运行时请务必安装规定的盖罩等。否则会导致受伤。 

·在通电状态下以及刚切断电源后，请勿触摸电机、驱动器及外围设备等。否则会因高温而导

致烫伤。 

 

8.1 试运行 

请参照用户自行准备的驱动器及控制器的使用说明书，对以下内容进行确认。 

 

 

8.1.1 通过手动运行确认运行情况 

请以低速手动运行确认以下动作。 

(1) CW、CCW 方向的移动动作 如果按下正转按钮后工作台向 CW方向移动，按下反转按钮后向

CCW方向移动，则表示移动方向正常。 

CW ：旋转工作台向顺时针方向旋转  

CCW ：旋转工作台向逆时针方向旋转 

(2) 原点传感器动作确认 持续按下正转或反转按钮，利用原点传感器发讯块确认原点传感器动

作。有关传感器的动作，请参照传感器规格。 

(3) 限位（CW、CCW侧）动作 ※带限位传感器规格时 请在持续按下正转按钮时，用限位传感

器发讯块确认 CW 限位传感器动作。接着请在持续按下反转按钮时，利用限位传感器发讯块

确认 CCW 限位传感器动作。有关传感器的动作，请参照传感器规格。 

(4) 原点复位动作 由于未进行原点传感器位置与工作台安装孔位置关系的精度规定，因此关于原

点复位位置的微调，请使用高位设备进行偏置调整。原点复位动作根据用户自行准备的高位

设备种类而异，请参照高位设备的使用说明书，确认原点复位动作。进行原点复位时对控制

侧的设定，请由专业的技术人员实施。如果作业错误，可能会导致故障、误动作、受伤等重

大事故。详情请参照控制侧的使用说明书。 
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8.1.2 通过自动运行（程序运行）确认运行情况 

进行程序运行时，请确保设备及其周围的安全，并注意以下内容。 

(1) 请将主体固定于台架上，不要对工作台施加负荷。 

(2) 请对程序设定安全的加减速、速度。 

(3) 程序试运行时，请从低速开始逐渐提高设定速度以达到目标速度。 

 
8.1.3 试运行时的确认 

试运行时，请确认有无异常振动、异常声音、异常升温等。 

 
8.2 正式运行 

(1) 请通过试运行确认动作正常及安全后，再开始正式运行。 

(2) 长期停机后再次运行时，请务必通过试运行确认动作正常及安全后，再开始正式运行。 

 
8.3 传感器时序图的设定 

带限位传感器规格配备了限位传感器和限位传感器发讯块。通过调整限位传感器发讯块的位

置，可以在任意位置设定最大 320度的动作范围。 

 
8.3.1 限位传感器发讯块的位置调整方法 

请按照以下步骤调整限位传感器发讯块的位置。另外，在调整限位传感器发讯块的位置后，将

无法拆卸护罩，因此请在安装主体、护罩之后再调整限位传感器发讯块的位置。 

(1) 请将工作台移到原点复位位置。 

(2) 请拧松顶面工作台的止动螺丝（M3），移动限位传感器发讯块直至限位传感器反应（主体

LED熄灭）。 

(3) 请参照顶面工作台的光栅尺，将限位传感器发讯块移动到希望设定的动作范围位置。（请

确认原点传感器在动作范围内反应） 

(4) 请使用顶面工作台的止动螺丝（M3）固定限位传感器发讯块。 

(5) 请使工作台实际动作，确认已定的动作范围。 

 

 

限位反应位置 

原点～CCW 限位间角度 

原点复位位置 
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9. IKO 专用型号电机的规格 
作为 2相步进电机设定的 10PM-K406CNVA6098是针对 MinebeaMitsumi(株)制造的 10PM-K406B

更改轴长的双轴规格 IKO专用型号。可从 NMB销售(株)公司购买。 

 
(1) 规格 

 

步进角 
驱动方式 

额定电流 线圈电阻 保持扭矩 

[deg] [A] [Ohms] [mNm] 

1.8 BI-POLAR 1.0 3.8 120 

 

电感 旋转惯量 定位力矩 质量 

[mH] [g･cm
2
] [mNm] [g] 

3.6 12 5.0 150 

 

 

(2) 外径尺寸和接线表 

 

 

 
     相 A B A B 

线色 红 蓝 黄 橙 
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10. 维护与检查 
 

 

 
●为了防止事故 

·不得已而在通电状态下进行维护与检查时，请勿触摸旋转部。此外，请勿进入工作台的动作

范围内。否则会导致受伤。 

 
 

 
●为了防止事故 

·维护与检查作业请由专业的技术人员实施。否则会因错误作业而导致触电、火灾或故障。 

·用户请绝对不要改造、拆卸本产品。否则会导致火灾、产品故障 
 

为了更安全、更有效地运行工作台，定期维护和检查很重要。请实施下表所示的检查。 

此外，请定期清扫主体内外的磨屑及异物。（否则会导致滑动不良或传感器感测不良。）此外，

表中所示的检查时间仅为参考。请根据使用状况和使用环境，提前或推后检查。 

 
检查项目 检查内容 

日常检查 

原点位置 进行原点复位动作，确认位置。 

轴承、蜗轮蜗杆 
（蜗轮轴、蜗轮） 

不得有异常声音和振动。 

每 1个月一次的检查 

工作台主体的主要螺栓、螺丝类 不得有松动 

传感器电缆 不得有损伤、凹陷、强行弯曲现象。 

在蜗轮轴处补充润滑脂 
从涡轮外壳的脂嘴注入爱万利 EP2 
（Shell Lubricants Japan K.K.） 
 每 1年一次的检查 

蜗轮蜗杆 
（蜗轮轴、蜗轮） 不得有因磨损而引起的松动 

每 1年一次的检查时，请同时实施每 1个月一次的检查项目。 
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11． 联系地址 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
＜官方网站＞  

https://www.ikont.co.jp/cs/ 

 

 

●产品的外观、规格等可能会因改良而发生变更，恕不预先通知。 
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修订记录 

印刷日期 使用说明书编号 修订内容 
   

2021.7 TS22-5.95 初版发行 
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